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AUV-COLLAB - Monitorización marina mediante equipos de AUVs. 
Experiencia piloto en colaboración con el PN de Serra Gelada
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Objetivos Batimetría colaborativa

Posicionamiento GPS en superficie
Navegación por estima en inmersión
Navegación asistida por isóbatas
Salida a superficie periódica
Transmisión de datos en superficie
Medida colaborativa de la corriente

Equipo de robots AUV de bajo coste
Compartición de información
Mejora del posicionamiento
Toma de datos geo-referenciados
Almacenamiento centralizado de datos

ARQUITECTURA AUV-COLLAB
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Diseño AUV Lotan

Casco Resistente

Casco Hidrodinámico

ARQUITECTURA ELECTRÓNICA
Doble casco
Eslora: 1.10 m
Desplazamiento: 16.0 Kg
Cota máxima: 300 m
Velocidad crucero: 5 kn

DISEÑO VEHÍCULO

VEHÍCULO REAL
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Desarrollo software

Reutilización tecnologías DasBoot
Arquitectura ejecución 
Control autónomo
Simulación  dinámica
Infraestructura back-end
Infraestructura front-end

SOFTWARE AKULA

SOFTWARE MONITORIZACIÓN

SOFTWARE DASBOOT

Bahía de 
Cartagena

Ecosonda

Modelado 3D

Sonar de barrido lateral

Remolcador

Reserva Islas Hormigas
(Cabo de Palos)

Krigeado
Interfaz con Gmt

Modelado 3D

Estado del 
vehículo

Simulación dinámica
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Pruebas en La Algameca (Cartagena)
Bahía de 

Cartagena

Vehículo 1 Vehículo 2
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Calibración de sensores
Corrección de corriente (post)
Integración de batimetrías

Harrier

Remolcador
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Piloto en PN de Serra Gelada
Seguimiento de trasplantes de Posidonia oceanica y de zonas piloto de regeneración de ecosistemas marinos.
Cartografía de limites profundos de praderas de Posidonia oceanica 
Seguimiento y cartografía de poblaciones de de Paramuricea clavata (gorgonia roja). 
Monitorización de fondos marinos en la zona de la Isla Mitjana.

Vehículos submarinos (ROVs)
Interfaz de operación de los ROVs Interfaz de operación de los ROVs
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Piloto en PN de Serra Gelada
Isla de Benidorm

Isla Mitjana

Batimetría

Ejemplar de Gorgonia Anaranjada
Identificación de fondos en la Llosa

Identificación y registro 
de fondeos

Prospección de límite profundo 
de Posidonia Oceanica
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