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AUV-COLLAB - Monitorizacién marina mediante equipos de AUVs.
Experiencia piloto en colaboraciéon con el PN de Serra Gelada
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o o Equipo de robots AUV de bajo coste
Obletlvos Comparticion de informacion

Mejora del posicionamiento
Toma de datos geo-referenciados
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Posicionamiento GPS en superficie
Navegacion por estima en inmersion
Navegacion asistida por isobatas
Salida a superficie periddica
ARQUITECTURA AUV-COLLAB Transmision de datos en superficie

Medida colaborativa de la corriente
i
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Doble casco

Eslora: 1.20m
Desplazamiento: 16.0 Kg
Cota maxima: 300 m
Velocidad crucero: 5 kn

Diseno AUV Lotan

Casco Hidrodinamico

DiSENO VEHiCULO
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Desarrollo software

SOFTWARE AKULA
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Reutilizacion tecnologias DasBoot
Arquitectura ejecucion

Control autonomo

Simulacion dinamica
Infraestructura back-end
Infraestructura front-end
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Vehiculo 2

Vehiculo 1

Pruebas en La Algameca (Cartagena)

Bahia de
Cartagena

Vehiculo 3

Remolcador

Calibracion de sensores
Correccion de corriente (post)
Integracion de batimetrias

Vehiculo 4
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Piloto en PN de Serra Gelada

Seguimiento de trasplantes de Posidonia oceanica y de zonas piloto de regeneracion de ecosistemas marinos.
Cartografia de limites profundos de praderas de Posidonia oceanica

Seguimiento y cartografia de poblaciones de de Paramuricea clavata (gorgonia roja).

Monitorizacion de fondos marinos en la zona de la Isla Mitjana.

Vehiculos submarinos (ROVs)

Interfaz de operacion de los ROVs
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Piloto en PN de Serra Gelada

Isla de Benidorm

Isla Mitjana
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Ejemplar de Gorgonia Anaranjada

Prospeccion de limite profundo
de Posidonia Oceanica
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Humberto Martinez Barbera

Dept. Ingenieria de la Informacion y las Comunicaciones
Grupo Inv. Ingenieria Aplicada

e-mail:  humberto@um.es

Universidad de Murcia www:  http://giia.infum.es
30100 Murcia (Spain) phone: +34-868-884666
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